Input voltage 110-240 |V
Input AC frequency 50-60 [Hz
Output voltage 14 \ D51-269
Output current 3 A

D51-271Vv80
Output power 42 W D51-271V90
Average active efficiency 75 %
Efficiency at low load (10 %)[15 %
No-load power consumption |1 W
Input voltage 110-230 |V
Input AC frequency 50-60 [Hz
Output voltage 6 \
Output current 1 A |D51-270V80
Output power 6 W |D51-270V90
Average active efficiency 70 %
Efficiency at low load (10 %){10 %
No-load power consumption |0.36 W

INdeb033_GL

IMPORTANT, RETAIN FOR FUTURE REFERENCE: READ CAREFULLY
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Instruction i

Please Read This Manual Thoroughly Before Installing!

1. Measure Coop Hole

Measure the opening of your chicken coop hole approximately 11 inch wide and 12
9/16 inch high. Measure twice and cut once. You can also cut the hole after the rails
are complete.

2. Install Guide Rails and Door

The door can be mounted inside or outside of your coop. However, it is generally
recommended to mount it inside. Mount guide rails approximately 11 inch apart (from
inside to inside), ensuring they are parallel with each other. Ensuring the door can
slide easily all the way up and down.

3. Install the Actuator Rod to the Door
Attach the rod to the door and insert the door into the rails.

4. Mount the Actuator Rod to the Wall

Measure where to drill the hole for the actuator mounting bolt. Connect the controller
box to the actuator rod, and plug in the power, cover the light sensor with a dark color
towel.

The rod will extend all the way (about 11 13/16 inch.) The distance between two holes
in the actuator rod is 29 11/16 inch when the rod extends all the way. Ensure the
actuator is straight up and down. Then mark the hole location. Test position by moving
the actuator rod all the way in and out to ensure the position you want. Mount the top
of the actuator.

5. Mount the Automatic Controller Box
Determine the location for the controller. Ensure the wires are long enough to reach.
Mount the controller using the two hanger kits provided.

6.Connect Wires
Plug the power supply barrel plug into the controller in the left “IN” side.
Plug the actuator barrel connector in the right “OUT” side.




Instruction Guide

1. Cut Coop Hole 2. Install Guide Rails
11 inch wide, 12 9/16 inch high Approximately 11 inch apart from inside to inside
Measure twice and cut once Ensure the door can slide easily

3. Install the Door 4. Mount the Actuator Rod
Attach the rod to the door and The distance between two holes in the actuator rod is
insert the door into the rails 29 11/16 inch when the rod extends

Diagram of Screw Mounting

Self-tapping Screw
Plastic Spacer

5. Connect Wires

Plug the power into “IN", plug the

actuator into “OUT”




1. Veuillez lire attentivement ce manuel avant l'installation par

Manuel de commande automatique de la commande de la porte de poulet.

2. Description

Ce contréleur a été spécialement congu pour ouvrir et fermer la porte du poulet. Il utilise un tube
numérique a haute luminosité pour indiquer le temps d’ouverture et de fermeture de la porte du

poulet.

3 . Fonctions de commande et instructions de cablage

Indicateur
de tube
numeérique

1234 567 89

A .Tension d’entrée DC12V(1 +12v 2 --)

+12v --

B . Dc Motor 12v. Puissance inférieure a12W
3.4. Le terminal est connecté au moteur

SORTIE MOTEUR DC 12V. puissance maximale 12W




C. Mode de connexion infrarouge

) 6. noir (BK)
5. brun + 12v 6. noir 7. Bleu

5. brun
(BN)

7. bleu
(BU)

= b

= Tn- M+
12v bﬂ
N DC1. MOTOR

_ k5 Clé de cycle

E. Méthode de réglage de I’horloge

Les minutes 10 Le minuenbit

K1. Réglage des touches

K2. Ajouter des clés

K3. réduire --

La montre 10 Les bits d’horloge

1. Set the clock

?

L'étape de réglage de I'horloge comprend 7 étapes (1.23.4.5.6.7end)

1.Appuyez Appuyez sur 2.Appuy Appuyez sur 3.Appuy Appuyez sur
surla = k2 + k3- =| ezsurla | = k2 + k3- = | ezsurla | — k2 + k3-
touche L’horloge touche L’horloge touche L’horloge
Set.k1 minute Set.k1 minute Set.k1 minute

ﬂ Redemarrer 2. Réglage du temps de montée

7. Appuyez sur
la touche Set.k1 3. Ajustement du temps de chute

i T

Appuyez sur 6.Appuy Appuyez 5.Appuy Appuyez sur 4.Appuy
k2 + k3- ez surla surk2 + ez sur k2 + k3- ez sur
L’horloge <=1 touche < k3 K= | la <— | Lhorloge @ | la
minute Set k1 L’horloge touche minute touche
minute Set.k1 Set.k1




F. Démarrage et arrét du compteur

A.B= Démarrer le temporiseur

3. Infrarouge

B.C= fermer

Lorsque la porte du poussin tombe et qu’un objet bloque les infrarouges, elle s’arréte et monte
automatiquement.Si la descente automatique a des rayons infrarouges, attendre 5 minutes avant de
descendre.Répéter la procédure trois fois.Aprés 15 minutes, il y avait encore des infrarouges et la porte du
poussin s'arrétait de descendre automatiquement.A ce moment, retirer les articles sous la porte du

poulet.Ferme la porte avec la télécommande

Objet

a l'arriére

Si les infrarouges détectent un objet, la porte du poulet ne tombe pas.Vous pouvez voir la lampe a LED

Vous devez tourner contre les
aiguilles d'une montre.

Environ 5 cm

Le point le plus éloigné se trouve a environ 5 mm de I'objet

Rotation dans le sens des aiguilles d’'une montre: la distance
induite sera plus grande.La distance d’induction la plus
éloignée est d’environ 30 cm

Remarque : Si vous tournez dans le sens des aiguilles d’'une montre jusqu’a ce que la
LED s’allume, vous devez tourner dans le sens contraire des aiguilles d’'une montre

jusqu’a ce que la LED soit éteinte




4. Emetteur sans fil

» Received signal indicator light

»

K4

1. bouton d’apprentissage: appuyez sur le bouton pendant 1 seconde et relachez

2.Appuyez sur n'importe quel bouton de la télécommande.Le feu rouge clignote.

3.Appuyez sur la .touche K4 pendant 12 secondes avant de la relacher.Les LED rouges
clignotent.Effacer tous les mots de passe passés

4 jusqu'a 40 télecommandes

Description de la télécommande
sans fil

Monte en

haut atterrissage
Pas Arrétez-vous
d’utilisation

Paramétre::

Fréquence : 433 MHz

Puceintégrée :EV1527
Résistance aux chocs : 330k
Matériaux :ABS+.

Modéle de modéle de Batterie
télécommandée27A 12V

Alliage d’aluminium

Taille : 5,5 * 3,05 * 1,38
cmLaunch range : up to 40
meters

Longueur : 28mm

Diamétre:7.6mm

v

END




1. Bitte lesen Sie dieses Handbuch vor der Installation sorgfaltig durch
Handbuch zur automatischen Steuerung der Hiihnertiirsteuerung

2.Beschreibung

Dieser Controller wurde speziell zum (")ffnen__und SchlieBen der Hihnertlr entwickelt. Es verwendet eine
digitale R6hre mit hoher Helligkeit, um die Offnung s-und Schlief3zeit der Huhnertlr anzuzeig en

3 . Steuerungsfunktionen und Verdrahtungsanweisungen

A

Dig tale “

Roéhrenanz
eige

K2

K3

K4

K5

+12v --

gt i I
.v Beom ‘_‘Nl-'l
B . Dc Motor 12v. Leistung weniger als 12W

3.4. Das Terminal ist mit dem Motor verbunden  3.4. Motorleitung enschalten. Hochgehen wird
runterg eten.

MOTOR Ausg ang DC 12V. maximale Leistung 12W




C. Infrarot-Verbindungsmodus

5. braun + 12v 6. schwarz 7. Blau

T

7. blau

_ k5 Zyklusschliissel

E. Uhreinstellungsmethode
Die Minuten 10 Das Minuenbit

K1. Stellen Sie den Schlissel

K2. Schliissel hinzufiigen

K3. reduzieren--

Die Uhr 10 Die Taktbits

1. Set the clock Schritte zum Einstellen der Uhr (1.2.3.4.5.6.7end)

1.Driicke Driicken Sie 2.Driick Driicken Sie 3.Drick Driicken Sie k2
nSiedie |—, | k2 +k3-Die —y enSie || k2+k3-Die |— | enSie |, | +k3-Steigende
Set- Uhr Stunde die Set- Uhr die Set- Zeit Stunden
Taste.k1 Taste.k1 Minuten10 Tastek1
.ﬂ neu starten v
2. rise time
7. Driicken Sie
die Set-Taste.k1. 3-fa” tlme
Driicken Sie 6.Driicke Driicken Sie 5.Driick Driicken Sie k2 + 4.Driicke
k2 + k3- n Sie die k2 +k3 en Sie k3 _ n Sie die
Herbstzeit |<= | Set- —| Herbstzeit ~ f(— die Set- |(=| Steigerde Zeit K—| Set-
Minuten Taste..k Stunden. Taste. k Minuten Taste..k1
1 1




F. Schalten Sie den Timer ein und aus

A.B=0Offene Zeit

3. Infrarot

Wenn die Huhnerstalltir abfallt und ein Objekt den Infrarotstrahl blockiert, hort die Hihnerstalltir auf zu fallen
und steig tautomatisch an. Wenn der automatische Abstieg Infrarot hat, warten Sie 5 Minuten vor dem
Abstieg .Wiederholen Sie diesen Vorg ang dreimal. Nach 15 Minuten ist noch etwas still Blockieren Sie das
Infrarot, und brechen Sie den automatischen Abstieg ab. Entfernen Sie an diesem Punkt die Geg erstéande
unter der Hihnerstalltur. SchlieBen Sie die Hihnerstalltir mit der Fernbedienung .

Objekt

Wenn das Infrarot-Erfassung sdjekt die Tur nicht herunterfallen kann, kénnen Sie die Rickseite
der LED-Leuchte sehen

Sie muiissen gegen den Uhrzeigersinn
drehen. Ca.5cm

1

Der am weitesten entfernte Punkt ist etwa 5 mm vom Objekt
entfernt

Hinweis: Wenn Sie im Uhrzeigersinn drehen, bis die LED leuchtet, miissen Sie gegen den
Uhrzeigersinn drehen, bis die LED aus ist




4, Drahtloser Sender

» Received sig ral indicator lig ht

K4

1. Lerntaste: Driicken Sie die Taste 1 Sekunde lang und lassen Sie sie los
2. Drlicken Sie eine beliebige Taste der Fernbedienung .Rotes Licht blinkt..

3. Vor dem Loslassen 12 Sekunden lang g eriickt halten. Rote LED blinkt. Léschen Sie alle
Passworter

4 .Es kdnnen bis zu 40 Fernbedienungen konfiguriert werden.

Beschreibung der drahtlosen

Fernbedienung
Geh
hinauf gehen
Keine Halt
Verwendu

Parameter:

F : 433 MH
requenz: 433 MHz Modell der

Eingebauter Chip: EV1527 ferngesteuerten Batterie

StoRfestigkeit: 330k
Materialien: ABS +
Aluminiumlegierung

27A 12V

Lange: 28

GroRe: 5,5 * 3,05 * 1,38

Durchmesser:7.6

v

END
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1. Lea este manual detenidamente antes de la instalacion.
Manual para el control automatico del control de la puerta del pollo

2. descripcion

Este controlador esta especialmente disefiado para abrir y cerrar la puerta del pollo. Utiliza un tubo digital de
alto brillo para mostrar el tiempo de apertura y cierre de la puerta del pollo

3 . Funciones de control e instrucciones de cableado

Pantalla de
tubo digital

+12v --

B . Motor DC 12v. Rendimiento inferior a 12W
3.4. Elterminal esta conectado al motor  3.4. Cambie las lineas del motor. Subir bajara.

Sali daMOTOR DC 12V. potencia maxima 12W

C. Modo de conexion por infrarrojos

11




5. marrén } 12v 6. negro 7. azul 6. negro

?

5. 7. azul

marron

_ k5 Clave de ciclo

E. Método de ajuste del reloj

Los minutos 10 El minuto poco

K1. Poner la llave

K2. Agregar clave

K3. para reducir

Die Uhr 10 Die Taktbits

1. Pon el reloj Pasos para configurar el reloj (1.2.3.4.5.6.7 fin)
1.Presio Presione k2 2.Presio Presione 3.Presi Pre Horas de
ne el — | tk3lahora | | neel —| k2 +K3-El | —, | oneel —| tiempo creciente
botén del reloj boton reloj boton sione k2 + k3-
Set k1 Set k1 minutos10 Set k1

ﬂ empezar de nuevo

f

.7. Presione el
2. hora de.levantarse

botén Configurar 3.fall time

| 1

Presione k2 + k3- 6. _ Presione k2 + 5 Incremento de 4.
Minutos de Plf‘;S'tqne k3- : Presion minutos de Presion
) ) (= | elboton —y —| eel | tiempo H eel
tiempo de caida Set. k1 gtgrna; de boton Presione k2 + boton
Set. k1 k3 Set..k1

12




F. Enciende y apaga el temporizador

A.B Tiempo abierto B.C=fuera

3. Infrarrojo

. Cuando la puerta del galli rero se cae y un objeto bloquea el haz de infrarrojos, la puerta del gallinero dejara
de caer y se elevara automaticamente. Si el descenso automatico tiene infrarrojos, espere 5 minutos antes
de descender. Repite este proceso tres veces. Después de 15 minutos todavia hay algo de silencio, bloquea
los infrarrojos y cancela el descenso automatico. En este punto, retire los articulos debajo de la puerta del
gallinero. Usa el control remoto para cerrar la puerta del gallinero

objeto

Si el objeto de deteccidn de infrarrojos no puede caer por la puerta, puede ver la parte posterior de
la luz LED

Tienes que girar en sentido
antihorario. Aprox. 5 cm

El punto mas alejado esta a unos 5 mm del objeto

Nota: Si gira en el sentido de las agujas del reloj hasta que el LED se encienda, debe girar en el sentido
contrario a las agujas del reloj hasta que el LED se apague

13




4. Transmisor inaldmbrico

Luz indicadora de sefial recibida

K4

1. Boton de aprendizaje: presione y suelte el botdn durante 1 segundo
2 Presione cualquier botdn del control remoto. La luz roja parpadea..

3. Mantenga durante 12 segundos antes de soltar. EI LED rojo parpadea. Borrar todas las
contrasefas

4 . Se pueden configurar hasta 40 controles remotos.

Descripcion del mando a
distancia inalambrico

Subir
Vamos
Es inatil Detener

parametro :
Frecuencia: 433 MHz Modelo de
Chip incorporado: EV1527 bateria de control remoto 27A
Resist 12V
Material: ABS + aleacion de
aluminio encia a los golpes: 330 k

ongitud: 28mm

Tamaiio: 5,5 * 3,05 * 1,38 cm
Rango de lanzamiento: hasta 40
metros

Diametro: 7,6mm

v

FIN
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Leggere attentamente questo manuale prima di installarlo
Manuale automatico di controllo delle porte dei polli
1. descrizione

Questo sistema di controllo € stato concepito specificamente per migliorare le porte dei polli.

Se il momento € opportuno, le porte del pollaio possono essere aperte e chiuse con precisione utilizzando
tubi luminescenti digitali per indicare la data di entrata e di uscita delle porte.

2 . Funzioni di controllo e istruzioni relative al cablaggio
A B C

Display a
tubo
digitale

1234 567 89
A . Tensione di ingresso DC12V(1 +12v 2 -)
+12v -

B . Motore a corrente continua 12v.Potenza inferiore a 12W

Collegamento dei motori elettrici 3.4.

Potenza del motore Dc 12v.Potenza massima 12W

15




C. Modalita di connessione a infrarossi

5. Marrone+1%v §. Nero 7. Blu 6. Nero (BK)

5.Marro

ne (BN) 7. Blu

2v
N BC1 MOTOR

_ k5 Tasto Ciclo

E. Metodo di impostazione dell'orologio

I minuti 10 Un‘aggiunta di

K1. Impostare la chiave
K2. aumento

K3. riduzione

L'orologio 10 I bit di orologio
Procedura per impostare I'orologio (1.2.3.4.5.6.7end)
1.Im:ostare.l'orologio |+ 2. su
1. Premere k2 - 2, Premere k2 - 3. Premere k2 -
Schiacciar |—, | k3-L'ora —y Schiacci |- | k3- [ minuti — | Schiacc | —, k3- Ore di
e K1 dell'orologio are K1 dell'orologio iare K1 tempo crescenti
ﬂ Riavviare
7. Schiacciare
K1.  End 3. tempo di caduta
i t
Premere k2- 6. Premere k2- S5 Premere k2- k3+ 4.
k3+ Minuti di Schiacci k3+ Minuti di Schiacc Minuti di tempo Schiaccia
tempo & | areK1 =] tempo k—| iare K1 || crescenti K—| re K1
crescenti crescenti

16




F. Accendere e spegnere il timer

A.B= Ora di apertura B.C= chiusura

3. Infrarossi

Quando la porta del pollaio cade e un oggetto blocca il fascio infrarosso, la porta del pollaio smette di cadere
e si alza automaticamente. Se la discesa automatica ha infrarossi, attendere 5 minuti prima della discesa.

Ripetere questo processo tre volte. Dopo 15 minuti, ¢'e€ ancora un po 'ancora bloccando l'infrarosso e
annullare la discesa automatica. A questo punto, rimuovere gli oggetti sotto la porta del pollaio.

Chiudere la porta del pollaio con il telecomando.

oggetti

Se gli infrarossi individuano un oggetto, la luce LED si accende

Devi girare in senso antiorario.

Circa 5 cm

,I

Il punto pil lontano € a circa 5 mm dall'oggetto

rotazione oraria.

Nota: Se si ruota in senso orario fino a quando il LED non si accende, & necessario
ruotare in senso antiorario fino a quando il LED non é spento

17




4, Trasmettitore wireless

—» Ricevete un segnale.l LED emettono luce

K4

password

1. Pulsante Impara: premere il pulsante per 1 secondo e rilasciarlo
2. Premere un pulsante qualsiasi sul telecomando. Lampeggia a luci rosse.

3. Tenere premuto per 12 secondi prima di lasciarsi andare. | flash LED rossi. Elimina tutte le

4 . E possibile configurare fino a 40 telecomid.

Descrizione del telecomando

wireless

su

Keine
Verwendu

Parametri:

Frequenza :433 MHz

Chip integrati :EV1527
Resistenza elettrica :330k
Materiali: leghe alluminio ABS

Dimensioni: 5.5*3,05*1.38 mm

END

giu

Smettere di

Modello della batteria
telecomand controllata

27A 12V

lunghezza: 28

larghezza:7.6mm

v
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